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        开普勒卫星科技（武汉）有限公司主要从事北斗/GNSS高精

度定位导航服务和北斗软硬件系统研发，先后获得了湖北省高

新技术企业认证和乙级测绘资质。公司以武汉大学、国家卫星定

位系统工程技术研究中心为技术支撑，构建了覆盖全国的北斗

地基增强系统和覆盖全球的分布式星地融合增强系统。为用户

提供全天候毫米级监测、厘米定位、亚米级导航以及纳秒级授时

服务。

         公司核心技术成员深度参与了北斗下一代低轨增强星群计划

的核心系统建设，现已成功搭建星地一体化精密导航定位服务平台，

形成了商业化运营服务能力。在北斗卫星导航、多源导航定位、时空

信息服务、智能导航装备、差分定位模块、定位终端等软硬件研发方

面拥有多项创新成果和知识产权。

专业卫星定位服务商

专业解决方案

P R O F E S S I O N A L  S A T E L L I T E  

P O S I T I O N I N G  S E R V I C E

企业办公环境

开普勒卫星科技（武汉）有限公司
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企业概况



发展历程

公司正式成立

2016
2017

2018

2019

2020

2021

2022

研发低轨卫星星群
增强技术

构建星地一体化导导航
增强技术方案

开始建设北斗全国增强站

完成2000万天使轮融资

实现无人机、测绘测量、RTK等
高精度场景规模化应用

正式商业化运营
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资质荣誉

多项发明专利乙级测绘资质国家高新技术企业

国家科技进步奖二项 质量管理体系认证几十项软件著作

核心团队
C O R E  T E A M

创始人： 赵齐乐教授

 武汉大学“卫星精密定轨与导航增强”团队负责人；“导航与定位”

教育部重点实验室主任；武汉大学卫星导航定位技术研究中心副

主任，武汉大学“珞珈学者”特聘教授中国第二代卫星领导系统重

大专项专家组成员；国际IGS理事会（Governing Board）成员；中

国测绘学会大地测量与导航专业委员会委员；武汉大学iGMAS数

据中心和iGMAS分析中心负责人；“万人计划”科技创新领军人才；

中央军委科技委“卓越青年”基金获得者。

 主要研究方向包括：北斗/GNSS卫星精密定轨定位；北斗系统性

能评估；北斗/GNSS天线相位中心标定；天地一体化导航增强。

团队成员包括中国工程院院士1人（总顾问），中组部“万人计划”1人，教育部青年长江学者等人才3人，教授4人，博士后6人，

博士14人。公司经营管理人员，技术开发人员，市场管理与销售人员，测试人员和安装维护人员均来自业内精英，均是从事该

项工作8-10年以上的行业精英。
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应用领域

桥梁监测,毫米感知

矿山监测

地质灾害 建筑安全 水利水电

桥梁监测 交通设施智慧矿山

在 边 坡 、矿 山 、大 坝 、桥 梁 、房 屋 、杆 塔 、沉 降 观 测 等 领 域 ，都 可 以 广 泛 的 应 用 ，从 而 为 被 监 测 对

象 提 供 实 时 、稳 定 、可 靠 的 数 据 支 撑 。                           

基于一体化监测终端设备和毫米级高精

度定位服务，可用于监测目标对象的趋势

性变化，当目标对象受到震动、风力、雨量

等环境因素和人为破坏因素影响都会被

敏锐感知。

由表面位移GNSS接收机和毫米级定位服务以

及周边IOT设备组成了全方位，全天候实时监测

监控系统，实时掌握矿山整体运行的安全状态，

对矿山各个监测点实现全方位自动化监测。

B R I D G E  M O D E L I N G ,  K E E N  

P E R C E P T I O N

M I N E  M O N I T O R I N G

精准

稳定

实时

毫 米 级

��

北斗增强服务 毫米级
B e i d o u  e n h a n c e d  s e r v i c e M i l l i m e t e r  s c a l e



厘 米 级
超99.9%可用率

全国大范围覆盖

千万级用户接入

应用领域

高 精 度 厘 米 级 定 位 服 务 可 广 泛 应 用 于 测 绘 、自 动 驾 驶 、精 细 农 业 、智 慧 交 通 、城 市 管 理 、危 化 车 辆

监 控 等 行 业 ，保 障 各 行 各 业 应 用 的 精 确 性 和 可 靠 性 。

 测绘

工业支持 城市管理 更多应用

自动驾驶 无人机植保

精准农业

高精度厘米级定位服务应用于植保无人

机，可大限度提高定位巡航的精确性，从

而让药物喷洒覆盖更精准，飞行更安全，

作业更高效。

P R E C I S I O N  A G R I C U L T U R E

巡检场景

通过北斗终端接入高精度厘米级服务，可

实现人员精准定位和真实运行轨迹，从而

达到对人员或设备的精确管理或指挥调

度。

P A T R O L  S C E N E

���

厘米级北斗增强服务
B e i d o u  e n h a n c e d  s e r v i c e C e n t i m e t e r  s c a l e



应用领域

高精度

低成本

共享单车管理人员定位

分 米 级 服 务 依 托 开 普 勒 卫 星 科 技 自 主 研 发 的 定 位 算 法 及 应 用 管 理 平 台 ，可 轻 松 实 现 人 员 定 位 、车

辆 监 控 、轨 迹 查 询 及 设 备 管 理 等 功 能 。

分米级服务提供基于单频RTK技术的差

分数据播发服务，相比基于RTD技术的定

位服务，能获得更加稳定的亚米级定位结

果。在观测环境良好的情况下统计精度可

以达到1米以内。（注：实际定位精度受遮

挡、电离层、运动状态等多种因素影响）

分米级服务基于单频RTK技术播发，网络流量

的消耗比基于双频RTK技术的定位服务，节约

30%~40%，连接一次可用120s。

H I G H - P R E C I S I O N

L O W   C O S T

车辆位置高精度定位，及时了解车辆位置信息，确

保车辆的有序管理。

人员高精度定位服务，能实现实时轨迹查询，人员、

设备、车辆的统一管理。

分 米 级
低成本

高精度

高并发

����

分米级
D e c i m e t e r  l e v e l

北斗增强服务
B e i d o u  e n h a n c e d  s e r v i c e



实 时 定 位 加 速
一款全方位支持北斗/GPS/GALILEO/GLONASS四大卫星系统的

标准化服务将初始定位时间从30秒以上缩短至3秒

3秒快速定位  覆盖全国

加速定位服务的最大特点是，能够将传统定

位耗时30秒以上的初始定位时间缩短至3

秒，主要适用于智能手机车载导航、可穿戴

设备等终端。

降低能耗

由于不需要对卫星进行全频段扫描和跟踪，

接入实时定位加速服务的终端定位时间缩

短，耗电量大大降低。

在卫星信号不好的情况下，一般定位终端会因不

能接收完所有的卫星星历和时钟等参数导致定位

失败或者定位精度很差。由于有实时定位加速服

务，接入实时定位终端可直接锁定可见卫星并进

行定位。

快速提升定位灵敏度

 C O V E R S  T H E  W H O L E  C O U N T R Y

24小时全天候 高并发 灵活度高 成本低

����

实时定位服务
R e a l  t i m e  l o c a t i o n  s e r v i c e

北斗增强服务
B e i d o u  e n h a n c e d  s e r v i c e



应用领域

相关产品

基于以下板卡、模块等做了一定程度的开发应用

KPL490高精度定位模块

高精度定位模块
H i g h  p r e c i s i o n  p o s i t i o n i n g  m o d u l e

无人机

驾考驾培

机器人

机械控制

信息采集

农机自动驾驶

它用于测试GNSS高精度板卡的所有功能。一般来说，该套件设计有多种硬件接口，可满足不同行业应用，以满

足不同的要求，如串行端口、以太网端口PPS信号端口等。对于市面上常见的GNSS板卡，它们都可以即插即用。

产品说明

����

KPL7H多频点高精度定位
定向模组

KPL626N-00双频定位模组

KPL-1010-18Q



产品特点

产品参数

创新 材质 功能

独立的可更换相机仓设计，

可更换搭载三轴云台任务参观

全自动操作系统

采用碳管、碳纤维与凯夫拉合

成材料，使之能够从容应对各种

恶劣气候及复杂环境

多载荷多用途

携带

常应用领域：测绘

满足民航航班托运要求

也可以放入轿车尾箱或者后座极

大提高使用效率及工作便利性

旋翼数量

药桶容量

料桶容量

油箱容量

喷头类型

喷头数量

最大喷幅

水泵数量

最大流量

6

22L

28kg

4L

离心喷头

8

6m

2

8L/min

整机重量

最大起飞重量

最大轴距

外形尺寸

悬停精度

悬停时间

最大遥控距离

最大承受风速

桨叶尺寸

36kg

60kg

2000mm

1900*1900*750mm

±0.5m（GNSS信号良好）

26min

10km

6级

41寸折叠桨

播撒作业箱容积

播撒系统播幅

推荐工作环境温度

地形跟随

前后避障

定高

飞控品牌

电池容量

28kg

5m

-10~40℃

支持

基础版：不支持/高配版：支持

自动定高

博鹰

8000mah

产品参数

产品特点

降本

该飞机采用油电混动技术，没有电池

损耗，传统纯电动植保机一套电池更换成本

（12000元/套），且一年更换2次以上

增效

采用油电混动技术，几乎能做到

不间断持续作业，没有充电等待和电池冷却

等待的烦恼，让作业效率至少提升30%左右

便携

采用油电混合技术，无需电池充

电就不用携带大型发电机，只用带飞机

和燃油，不用考虑抬着发电机的痛苦

型号

翼展

机身长度

续航时间

最大起飞重量

巡航速度

最大飞行速度

有效载荷

EV-260

2750mm

1400mm

120min

11kg

80km/h

120km/h

1.5kg

动力类型

起降方式

机身材质

实用升限

垂直方向定位精度

水平方向定位精度

DGPS RTK/PPK

抗风能力

电动

垂直起降

复合材料

5000m

3cm

1cm+1ppm（cm）

RTK/PPK（选装）

6级

����

终端硬件产品
T e r m i n a l  h a r d w a r e  p r o d u c t s

无人机
u n m a n n e d  a e r i a l  v e h i c l e

EV-260轻型电动垂直起降复合翼无人机 M6-20L六旋翼植保无人机



产品特点 产品特点

产品参数 产品参数

可选载荷： 常应用领域：

P1自动驾驶
北斗/GPS失效自主降落，链路失效自主返航，过低电压自主返航，故障智能诊断，达到系统灵活设计。

严苛材质制造
采用一体化碳纤维设计，利用内高气压(16kgf/c㎡)+外专制设备模压(110kgf/c㎡)成型加工技术并结合乳胶
制程，保证无人机刚韧、高强度的产品质量，在高海拔、强风等恶劣环境下飞行，能保证平稳的航飞姿态及持
久的续航能力。

具备高载荷强度，可搭载不同任务平台完成各个领域的不同作业要求，更加安全、高效、便捷。

高荷载强度

型号

轴距

空机重量

续航时间

最大起降海拔

M6

1.6m

18kg（含电池）

110min

5500m

巡航速度

有效载荷

机身材质

DGPS  RTK/PPk

自动驾驶

0-20m/s

10kg

碳纤维一体化

RTK/PPK（选装）

智能P1飞控

应急救援

安防巡逻

机体材料坚实
以轻小型“X”结构设计为基础，机身采用一体化碳纤维设计，从而保证机体整体强度和稳定。

高精度作业能力
为了保障测绘、巡检等应用的高精度性，无人机支持PPK/RTK融合作业模式，结合专业的航测/巡检地面
站软件提供厘米级的飞行定位及数据成果。

高强度的产品质量，即使在高海拔、强风等恶劣环境下 飞行，依然能保证平稳的航飞姿态及持久的续
航能力。

稳定飞行性能

正射相机

倾斜相机

光电吊舱

其他定制载荷

型号

轴距

续航时间

挂载1kg续航时间

挂载1.5kg续航时间

挂载3kg续航时间

M4

900mm

85min

70min

65min

50min

空机重量

最大起降海拔

巡航速度

最大飞行速度

机身材质

自动驾驶

 

2.75kg（不含电池）

5500m

0-20m/s

100km/h

碳纤维一体化

智能P1飞控

����

终端硬件产品
T e r m i n a l  h a r d w a r e  p r o d u c t s

无人机
u n m a n n e d  a e r i a l  v e h i c l e

M4四旋翼无人机 M6六旋翼无人机



产品简介

产品参数

KPP500-Pro是开普勒卫星科技针对在线监测系统建设而设计的一款全星座高集成GNSS接收机。采用北斗三号高

精度定位板卡P40，具备更高精度，更高可靠性。接收机采用TI ARM9内核866MHz处理器，32G系统空间+512MB内

存，性能强劲运算速度快。可完全满足国土地灾监测、矿山尾矿库监测、露天矿边坡监测、楼房沉降监测、水电大坝监

测、水库大坝监测、水利高边坡监测、铁路边坡/桥梁/路基监测、公路边坡/桥梁/路基监测国家电网塔杆位移监测的

建设。

操作系统：以LINUX 系统作为开发平台，支持二次开发，功能强大稳定，更多数据接口，可以兼顾各种领域的不同应用。

数据通信：内置4G全网通通信模块，支持远程4G升级

多频多星：GNSS监测型接收机（具有800通道，接收BDS(北斗全系列)：B1、B2、B3信号， GPS：L1 C/A、L2E、L2C、L1/L2/L5全

周载波和GLONASS L1 C/A、L1P、L2 C/A、L2P、L1/L2全周载波，广域差分SBAS(MSAS/WAAS/EGNOS)），GAL : E1、E5a、

E5b，保障了信号的稳定性和精度可靠性。

工业设计：工业级设计，IP67防水

静态精度（RMS）

平面：±(2.5mm+0.5 D)

高程：±(5mm+0.5 D)   

时间精度（RMS）20ms

速度精度（RMS）0.03m/s

硬件：Qualcomm MDM9628 Cortex-A7                                         软件：Linux

产品参数

-6

-6

-6

-6

工作平台：

GNSS：

定位精度：

物理特性： 环境特性：

电池特性：

GPS： L1 , L2 ，L5

GLONASS： L1 , L2

BDS：  B1, B2, B3 ,B1C ,B2a   

Galileo： E1, E5a ,E5b

QZSS：  L1, L2 ,L5 

SBAS： L1   

单点定位（RMS）平面：1.5m；高程：3.0m       

DGPS(RMS)平面：0.4m   高程：0.8m

动态测量（RMS）

平面：±(8mm+1×10 D)；高程：±(15mm+1×10 D)

倾斜补偿精度（60°以内）：≤2cm（倾斜功能为选配项）      

材料：镁合金外壳+ABS/PC塑料顶盖

尺寸：φ147.9×68mm

重量：≤0.75Kg

工作温度：-20℃至+60℃

存储温度：-40℃至+85℃

抗震：常温抗2m随杆跌落

规格：3.7V，9600mAh                                                                        续航：9h以上 

    
充电：支持MTK PE+1.1/2.0   9V/1.6A     支持USB PD 12V/1.25A      支持5V/2A

支持数据格式：NMEA-0183 

修正量I/O协议：RTCM2.X、RTCM3.X 

数据更新速率：5Hz

重捕获时间：<1s 

冷启动：<40s

����

终端硬件产品
T e r m i n a l  h a r d w a r e  p r o d u c t s

RTK
R e a l - T i m e  K i n e m a t i c

北斗高精度GNSS接收机KPP500-Pro M5 GNSS接收机



高兼容性内置天线大范围偏移测量 专利高精度技术

GPS： L1 , L2        GLONASS： L1 , L2       BDS：  B1, B2, B3      Galileo： E1/E5a/E5b      SBAS:L1               

QZSS:L1 , L5   

产品特点

产品特点

产品参数

产品参数

体积小、散热技术强 。能够支持5w电台使用，作用距离可达10Km

双发数据链以及CORS中继接受，最大限度满足用户需求

星链续航功能，差分数据断开后还能测几分钟

独特的偏移测量专利技术，不依赖任何传感器，即可方便实施大范围、高精度偏移测量

RTK精度： 

平面精度：±(10+1×10 D)mm(D为被测点间距离)        

高程精度  ±(15+1×10 D)mm(D为被测点间距离)

DGPS(RMS)： 平面精度：0.4m   高程精度：0.8m 

-6

-6

GALILEO:E1/E5a/E5b     QZSS:L1/L2/L5 GPS：L1/L2 L5    GLONASS:L1/L2      BDS:B1/B2/B3     

RTK精度

平面精度∶±（8+1×10 D）mm（D为被测点间距离）

高程精度：±(15+1×10 D)mm(D为被测点间距离) 

-6

-6

码差分

平面精度∶±（0.25+1×10 D）m（D为被测点间距离）

高程精度∶±（0.50+1×10 D）m（D为被测点间距离）

-6

-6

静态精度： 

平面精度：±(5+0.5×10 D)mm(D为被测点间距离)       

高程精度：±(10+0.5×10 D)mm(D为被测点间距离)

 

单点定位： 平面精度：1.5m；高程精度3.0m  

-6

-6

GNSS：

定位精度：
GNSS：

定位精度：

静态精度

平面精度∶±（2.5+0.5×10 D）mm（D为被测点间距离）

高程精度：±(5+0.5×10 D)mm(D为被测点间距离) 

-6

-6

����

终端硬件产品
T e r m i n a l  h a r d w a r e  p r o d u c t s

RTK
R e a l - T i m e  K i n e m a t i c

H6T智能型GNSS接收机 X7低功耗智能型GNSS接收机



产品特点

行业应用

北斗三号短报文智能手持机A100

快捷按键 超大屏幕 超长续航 北斗系统

外观图 外观图软件界面参考图

边防： 军队车辆管理、人防、单兵作战等

车辆定位导航、市政规划、交通管制等

水利水电勘测、防汛、抗旱、河道管理等

配电线路巡检、杆塔数据采集、高压线杆定位等

网络维护、基站定位、网络线路巡检等

人防、消防、抗震、抗灾等

森林防火、、林业清查、退耕还林、天然林保护等

管线巡检、加油站定位、矿产资源定位等

交通：

林业：

石油：

水利：

电力：

通信：

救援：

产品特点

产品参数

北斗手持终端S102+

5.5英寸大屏 RTK厘米级定位 多种可扩展性 IP67防护等级

操作系统：Androind 11

处理器：八核64位，主频2.0G ，RAM/ROM  4GB/64GB

GNSS：    BDS:B1/B2a    GPS：L1/L5     Gal i leo：E1/E5      QZSS：L1/L5

首次定位时间（TTFF）:冷启动35s   热启动1s    重捕获1s   AGNSS辅助定位4S

RTK精度（CEP）：单点定位1-3m    DGNSS<0.3m    RTK优于0.05m

屏幕：5.5英寸 18：9 HD+ （1440*720），康宁玻璃

整机尺寸：158.3*76.6*13.6mm（不含外置天线）

整机重量：280g

摄像头：后置16MP，前置8MP

电池：3.8V/5500mAh 一体不可拆卸电池，连续工作时间（常温状态）≥10h，入网待机≥100h

����

终端硬件产品
T e r m i n a l  h a r d w a r e  p r o d u c t s

手持机
B e i d o u  h a n d s e t



产品特点

产品参数

工业级加固GNSS/RTK高精度测量定位手持机G60

产品特点

产品参数

10寸高精度GNSS/RTK/GIS移动平台G101

终端硬件产品
T e r m i n a l  h a r d w a r e  p r o d u c t s

手持机
B e i d o u  h a n d s e t

1.电源键

2.SOS键

3.Type -C（卡盖）

4.耳机（卡盖）

5.挂绳孔

6.前置摄像头

7.充电指示灯

8.听筒

9.外置天线

10.光感

11.删除键

12.自定义

13.首页键

14.确认键

15.菜单键

16.返回键

17.方向键

18.搜索键

19.麦克风

20.底座充电触点

1.Type -A（卡盖）

2.RS232（卡盖）

3.喇叭

4.前摄像头

5.环境光传感器

6.充电指示灯

7.菜单按键

8.返回按键

9.主页按键

10.搜索按键

11.扫描按键

12.定义按键

13.方向按键

14.确认按键

15.麦克风

16.底座充电触点

17.天线

18.电源按键

19.TF/SIM卡（卡盖）

20.Type -C（卡盖）

21.后摄像头

22.铭牌

21.音量+键

22.音量-键

23.扫描键（自定义）

24.SIM（卡盖）

25.铭牌

26.后摄像头

27.闪光灯

28.喇叭

29.手绑带卡扣

RTK
8 GB

128 GB

高精度芯片 专业螺旋天线 Helio P60处理器 8G运行内存
128机身存储

7800mAh
本质安全电池

FHD MDM

高精度芯片 谷歌认证 MDM系统 超薄合金机身 14600mAh
大容量安全电池

处理器：ＡＲＭ　A７３　2.0ＧＨｚ　Ｏｃｔａ－ｃｏｒ

图形显卡：ＡＲＭ　Ｍａｉｌ－Ｇ７２　ＭＰ３

内存：８Ｇ

内置存储器：128G

扩展存储器：Micro SD卡（T-FLASH卡），最大支持256GB 

后置主摄像头：1300万像素自动对焦和电子闪光灯           

前置摄像头：500万像素定焦

电池：7800mAh锂聚合物电池

硬件参数：

����



北斗行业解决方案

基坑安全监测系统

B e i d o u  i n d u s t r y  s o l u t i o n s

该系统是应用于基坑施工运营过程中，对支撑系统的受力均衡，深层位移、沉降、水位、轴力、应力等参数进行实时

监测。系统采用无线自动组网、高频连续采样，实时数据分析及发送监测数据。在施工监测过程中，及时响应危险

情况，提醒作业人员在紧急时刻撤离危险区域，并自动触发多种报警通知，及时将现场情况告知监管人员；有效降

低施工安全风险，其各项性能指标均达到或超过现有高支模人工监测方法。

基坑安全监测系统示意图 基坑安全监测系统案例展示

系统简介

系统特点

参照规范

配置参数

����

在线监测
O n l i n e  m o n i t o r i n g



北斗行业解决方案

房屋（桥梁）安全监测系统

B e i d o u  i n d u s t r y  s o l u t i o n s

建筑物安全监测系统是对民房、基坑周边建筑物沉降、倾斜、水平位移、裂缝等参数的高频率自动采集通过短信、电

话、邮件、APP等多种手段实时预警，提醒工作人员对工程安全及时有效处理，紧急时刻提醒相关人员撤离危险区域，

预防工程安全事故的发生。

房屋安全监测系统示意图 房屋安全监测系统案例展示

系统简介

系统特点

参照规范

配置参数

����

在线监测
O n l i n e  m o n i t o r i n g



北斗行业解决方案

边坡(尾矿库、大坝)安全监测系统

B e i d o u  i n d u s t r y  s o l u t i o n s

边坡安全监测系统是对住房、公路、铁路等建筑物周边边坡的深层位移、表面位移、沉降、变形、裂缝雨量等参数的

高频率自动采集，通过短信、电话、邮件、APP等多种手段实时预警，提醒工作人员、居民对工程安全及时有效处理，

紧急时刻提醒人员撤离危险区，预防工程安全事故的发生。

系统简介

系统特点

参照规范

配置参数

����

在线监测
O n l i n e  m o n i t o r i n g



二轮单车
E l e c t r i c  B i c y c l e

精准停车

精准定位

使用高精度定位模块和定位服务的共享单车

（两轮车）在停车时，只有车辆精准停放在电子

围栏内时才可结算还车，精准停车可助力城市

规范化管理共享单车（两轮车）。

采用开普勒卫星科技共享单车（两轮车）

场景自适应性RTK算法，提升车辆的实时

定位精度，追踪车辆的行驶轨迹。

基于自主研发的高精度定位算法和全国统一的时空基准动态厘米级高精度定位服务，结合生态低成本定位芯片、模组、
板块、天线以及成熟定位终端，为城市共享单车运营商提供低成本可靠性定位解决方案，实现不同场景下高精度定位需
求，从而满足对城市治理、经营管理、用户出行等刚性需求。
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政府端 运营商 用户端

依靠高精度定位终端和定位服务
为车辆制定电子围栏，解决乱停乱放

等系列问题

依靠高精度定位终端和定位服务可实现
对车辆规划电子围栏，提升

运维效率规范用户习惯

精准车辆定位结合生态图商可实现
用户快速找车

北斗行业解决方案
B e i d o u  i n d u s t r y  s o l u t i o n s

数据处理
联合高精度地图图商为客户提供高精度定位设
备数据的后处理服务，为客户高精度轨迹数据保
驾护航。

数据分析
针对客户自动驾驶车辆的高精度位置信息、姿态
信息、速度信息等，进行全方位可视化动态评估，
且为客户提供高精度历史数据比对分析，保障研
发进度实现研发正向迭代。

数据仿真
根据客户的测试需求为用户定制高精度定位仿真
模块，可实现在线和离线模式仿真，从而大大减少
客户实际大规模路测成本和风险，提高研发效率。

测试方案
依据客户的实际设计方案和具体使用场景ASAS/V2X，
为用户制定系统测试方案，协助用户进行定位精度的
可靠性、完好性等一系列测试方法。

测试环境
为了让客户更好更快实现测试目标，我们为用户提供
低成本测试设备，帮助客户搭建标准的测试环境，确保
测试环境的高稳定性、高可靠性。

测试工具
根据客户对自动驾驶功能需求，为客户提供定制化且
可视化测试工具，从而快速有效帮助客户实现测试成
果的精准分析和方案的动态调整。

云服务平台

开普勒卫星科技全国基站网络

应用

无线通讯模块

GNSS原始观测数据

多传感器数据

高精度地图匹配数据

车端定位引擎（SDK）
定位算法

GNSS解算
算法

监控单元 定位专用插件

惯性导航
算法

其他传感器

算法

方案架构图

自动驾驶数据服务 二轮单车
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